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PLAN NAUCZANIA DLA PROGRAMU O STRUKTURZE MODULOWEJ DLA ZAWODU
TECHNIK AUTOMATYKI I ROBOTYKI — technikum 5 — letnie

Modulowe ksztalcenie zawodowe KlI Kl KI KI KI Liczbagodzin
| 1 Il 1v- V  wokresie
nauczania*

1 | M1. Przestrzeganie przepisOw 1 1 30+15
bezpieczenstwa i higieny pracy
w automatyce i robotyce.?

2 | M2. Podstawy systemu zarzadzania produkcja 1 1 30
w przedsigbiorstwie branzy automatyki i
robotyki.

3 | M3. Badanie ukladow elektrycznych 1| 5 3 8 240
elektronicznych.

4 | M4. Stosowanie technologii mechanicznych i | 3 3 6 180
montaz elementow oraz zespotow
mechanicznych  uktadéw  automatyki i
robotyki.

5 | M5. Pneumatyczne i hydrauliczne uklady | 2 2 4 120
automatyki.

6 | M6. Podstawy automatyki i sterowania. 2 2 60

7 | M7. Badanie przetwornikow 2 2 4 120

elektromaszynowych
1 energoelektronicznych uktadow

napedowych.
8 | M8. Montaz i rozruch urzadzen automatyki 3 5 3 11 330
przemystowej, manipulatoréw i robotow.
9 | M9. Postugiwanie si¢ jezykiem obcym 1 1 2 60
zawodowym w zakresie automatyki
przemystowe;.
1 | M10. Uzytkowanie i programowanie uktadow 3 8 6 17 510
0 | 1systemow automatyki
I robotyki.
Laczna liczba godzin na ksztatcenie | 11 | 13 | 12 | 13 | 7 56 | 1680+
zawodowe 15Y
Praktyki zawodowe 4ty | Aty 280
g |9

Do celow obliczeniowych przyjeto 30 tygodni w ciagu jednego roku szkolnego.

D15 h realizowane podczas zajeé edukacyjnych dla wszystkich jednostek modulowych z
zakresu kwalifikacji ELM.X2.
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Egzamin zawodowy z kwalifikacji zawodowej (K1) ELM.X1. Montaz i uruchamianie ukladéw
i systeméw automatyki przemyslowej, manipulatoréw i robotow odbywa si¢ po drugim

potroczu klasy czwartej.
Egzamin zawodowy z kwalifikacji (K2) ELM.X2. Uzytkowanie i programowanie ukladow i

systemow automatyki przemyslowej, manipulatoréw i robotéow odbywa si¢ po pierwszym
polroczu klasy piatej.



